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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.00.
WYMAGANIA OGOLNE
CPV — 45453000-7



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i

odbioru robot remontowych w pomieszczeniach kuchennych w Szkole Podstawowej w Truskolasach.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych

szczegOdtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegolnych asortymentow robot.

Specyfikacja objete sg nastepujace roboty (kody CPV):

- 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za

nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania

robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezbg¢dne do wykonania robodt, zgodne z dokumentacja

projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami,

a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi

zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.5. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora

nadzoru, w formie pisemnej lub ustnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych

z prowadzeniem budowy.

1.4.6. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne

miejsca wymienione w kontrakcie, jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.4.7. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosc

konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na

terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i

poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Na

Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili

odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i

utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Organizacja i zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania lub odtworzenia istniejgcych obiektow (jezdnie, ciagi

piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzagdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie

trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie

tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,

zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow, pieszych, uczniow i nauczycieli. Fakt przystapienia

do roboét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inspektora
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nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
cene kontraktowa. W przypadku braku koniecznos$ci wydzielenia placu budowy z istniejagcego pasa
drogowego wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony Inspektora nadzoru.
1.5.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
» podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bgdzie unikaé¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
» $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
» mozliwos$cig powstania pozaru,
» wystepowanie nadmiernego hatasu, wibracji
1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé
na terenie budowy, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdOw sprawny sprzgt przeciwpozarowy.
Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone
przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robodt albo przez personel Wykonawcy.
1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot
beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajaca brak
szkodliwego oddzialywania tych materialow na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé
zanika mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw
od wiasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji wewnetrznych w budynku szkoty, takie jak rurociagi, kable
itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla otoczenia.
1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach wewnetrznych
przy transporcie materialdéw 1 wyposazenia na 1 z terenu robot.
1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy



Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sag w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny za
wypelienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot
1 W sposob ciaggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca z
Wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora nadzoru.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
maja materialy, sprzet 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub
odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia Inspektora nadzoru. Roznice pomiedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i
przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i odmowa zaptaty za te roboty.
2.2. Wariantowe stosowanie materialow

Dopuszcza sie mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach o
ile zastosowany material posiada te same wlasciwosci techniczne jak okreslone w dokumentacji
projektowej i kosztowej.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow



Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja, jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostepne
do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu, na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji i wskazaniach Inspektora nadzoru. Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy
lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do
uzytkowania i badan okresowych, tam, gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie
konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub

Wymienia¢ sprzet niesprawny.

Dopuszcza sie¢ mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu w stosunku do przyjetego w dokumentacji, o ile
jego uzycie zapewni zalozony zakres i jakos¢ wykonywanych robot.

Wybrany sprzet nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkdéw umowy, zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktdre nie wptyna
niekorzystnie, na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.
Dopuszcza si¢ mozliwosé wariantowego uzycia srodkow transportu w stosunku do przyjetych w
dokumentacji, o ile ich uzycie zapewni zatozony zakres i jakosé wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja, wymaganiami ST,
PZJ, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementow robdt beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatdbw 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujagce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre§lonym przez
Inspektora nadzoru, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi nadzoru program
zapewnienia, jakosci. W programie zapewnienia, jakos$ci. Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
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sposOb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robdt gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia, jakosci powinien zawierac:

A) czes¢ ogolng opisujacy:

organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposoéb prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposOb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji
Inspektorowi nadzoru;

6.2. Zasady kontroli, jako$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zalozona,
jako$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robo6t i jakosci materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektor nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
Inspektor nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot z wymaganiami ST
na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

» certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw 1 dokumentow technicznych,

» deklaracje whasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodnosci z:

» Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1

1 ktore spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sag wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektor nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Ksiazka obmiarow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.
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(2) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach
» pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
* protokoty przekazania terenu budowy,
* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
* protokoty odbioru robét,
* protokoty z narad i ustalen,
* korespondencj¢ na budowie.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w
Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora nadzoru.
7.2. Zasady okres$lania iloSci robdt i materialow
Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wilasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w ms jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone
wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizaciji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty 1
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
nadzoru.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

» odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» odbiorowi cz¢sciowemu,

» odbiorowi ostatecznemu,

» odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robot zanikajagcych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakoSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajacych i
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ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesSci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior begdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia Inspektora nadzoru. Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow 1 w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo$ci,
jako$ci 1 wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W
obecnosci inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa 1 SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehiajacych 1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
* szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentoéw
umowy i1 ew. uzupetniajace lub zamienne),
* recepty 1 ustalenia technologiczne,
* ksigzki obmiarow (oryginaty),
» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z ST i ew. PZJ,
* deklaracje wlasciwosci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST i ew. PZJ,
badan 1 pomiarow zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych
zgodnie z ST i PZJ,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzagdzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:

* robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

* warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkdw umowy i wymagan og6lnych zawartych w specyfikacji
technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

10. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414

z p6zniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2001 r. w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108, poz. 953)
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1. CZESC OGOLNA
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie burzenie i rozbiorki w pomieszczeniach kuchennych w Szkole Podstawowe;j
w Truskolasach.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zadania.
1.3 Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiorek wystepujacych w obiekcie.
1. Rozbiorka stolarki drzwiowej wewngtrzne;j
2. Rozbiodrki posadzek:
» posadzki z ptytek ceramicznych
» rozbiorki czgsciowa podtozy pod posadzki
3. Rozbiorka oktadzin §ciennych z ptytek ceramicznych
4. Rozbiodrka nieczynnych przewodéw wentylacyjnych
5. Demontaz instalacji wod.-kan. , elektrycznej
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST 1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
1.6. Organizacja robét budowlanych
Wszystkie materialy z rozbiorki winny by¢ na biezaco wynoszone poza obrgb budynku i tam
zabezpieczone 1 sktadowane.
Stanowiska pracy 1 trakty komunikacyjne winny by¢ czyszczone na biezaco, szczego6lnie doktadnie przed
zakonczeniem dniowki.
2. MATERIALY
Dla robdt w/w istotne materialy nie wystepuja.
3. SPRZET
Do rozbiorki moze by¢ uzyty dowolny sprzet gwarantujacy prawidlowe 1 bezpieczne wykonanie robot.
4. TRANSPORT
Transport materiatow z rozbiorki srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:

Teren ogrodzi¢ 1 oznakowac zgodnie z wymogami BHP - strefa wykonywania robot winna by¢
wydzielona w sposob uniemozliwiajacy dostep osob nie bedacych pracownikami wykonawcy.

5.2. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbidrkowe prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z

dnia 06.02.2003r. (Dz. U. Nr. 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i1 higieny pracy

podczas wykonywania rob6t budowlanych.

— Elementy stolarki drzwiowej i drobne elementy stalowe wyku¢ z otworu recznie, oczysci¢ i odnies¢
na miejsce sktadowania. Materiaty skladowa¢ z segregacja na materiaty zakwalifikowane przez
wlasciciela obiektu do odzysku 1 materiaty catkowicie nieuzytkowe.

— Fragmenty $cian murowanych, posadzek, armatury ceramicznej rozebra¢ r¢cznie lub mechanicznie.
Gruz z rozbidrki przetransportowac na miejsce tymczasowego sktadowania na placu budowy.
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— Po zakonczeniu rob6t rozbiorkowych gruz wywiez¢ z placu budowy, teren uporzadkowac i oczysci¢
z resztek gruzu.

— Elementy rozebranych posadzek sztucznych, instalacji z tworzyw sztucznych i stalowych rozebra¢
recznie lub mechanicznie i przetransportowac na miejsce wstepnego sktadowania. Po zakonczeniu robot
odstawi¢ na miejsce utylizacji

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie zgodnosci wykonania rozbidrek z zasadami i wymogami dla robot rozbidrkowych
podanymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

Wedtug zasad okreslonych w stosownych KNR i KNNR, w jednostkach miar:

- Rozbiorki drzwi — szt. m?;

- Rozbidrki fragmentoéw $cian — 1 m?, 1 m®,

- Rozbiorki podtog, posadzek, podtozy — m?, m?;

- Rozbiérki elementow drewnianych — mb, m?, m?;

- Rozbiorki instalacji — szt., mb,

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebranymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego, mierzonymi w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE

Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor

nadzoru inwestorskiego.

Ilo$¢ robot rozbiorkowych moze ulec zmianie na podstawie decyzji inspektora

nadzoru inwestorskiego potwierdzonej przez Zamawiajacego.
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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru posadzki z antyposlizgowych plytek podtogowych dla robdt remontowych w pomieszczeniach
kuchennych w Szkole Podstawowej w Truskolasach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie posadzek w obiekcie objetym przetargiem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami 1 wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materialow

Plytki posadzkowe — antyposlizgowe.

Twardo$¢ - odporno$¢ na zarysowania, oznaczana przez proby zarysowania mineratami
zaszeregowanymi wg skali Mohsa — nie mniej niz 8

Scieralnos¢ - V klasa $cieralnosci

Antyposlizgowosé - R9 — R11

Elementy uzupekliajace — katowniki, narozniki, listwy dylatacyjne, zaokraglone do wewnatrz cokoty
przypodtogowe.

a) Materialy pomocnicze:

Do mocowania plytek mozna stosowaé elastyczng zaprawe klejowa np. ,,ATLAS” lub réwnowaznag
spetniajace norm¢ PN-EN 12004 : 2002/A1 : 2003 ;

Do wypehienia spoin stosowa¢ zaprawy spoiny na bazie zywic syntetycznych spetniajace norm¢ PN —
EN 13888 : 2004

b) Pakowanie:

Plytki pakowane w pudta tekturowe zawieraja okoto 1m? ptytek. Na opakowaniu powinna byé nazwa
producenta, nazwa wyrobu, liczba sztuk w opakowaniu, znak kontroli jako$ci, znaki ostrzegawcze
wyrobow tatwo tlukacych si¢ oraz musza zawiera¢ napis "Wyrob dopuszczony do stosowania w
budownictwie Swiadectwem ITB wraz z jego numerem”.

¢) Transport:

Plytki przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach krytymi §rodkami transportu. Opakowania uktada¢
scisle obok siebie na migkkim podtozu wylozonym materialem wyscidotkowym w celu uniknigcia
potluczenia ptytek.

d) Skladowanie:

Ptytki i wyktadzine sktada¢ w pomieszczeniach zamknigtych w oryginalnych opakowaniach, wysoko$¢
sktadowania do 1,8m.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ rgcznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprze¢tu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Cigcie ptytek sprzgtem nie powodujacym wyszczerbienia i spekania,
krawedzie ciete winny by¢ réwne 1 gladkie 1 wizualnie nie odbiega¢ od krawedzi oryginalnych ptytek.
4. TRANSPORT

Wg punktu 2 niniejszej specyfikacji dla przewozenia styropianu i ptytek terakotowych gres.

Pozostate materiaty zabezpieczone przed uszkodzeniem moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami
transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wymaga si¢ utozenia metodg kombinowang — wokoét $cian ptytki w uktadzie rownoleglym — szerokos¢
pasa - 2 do 1 ptytki, pole wewnetrzne uktadane diagonalnie. W posadzce montowac listwy aluminiowe
dylatacyjne wtopione w posadzke.

W otworach drzwiowych zamontowa¢ progi listwy dylatacyjne wtopione w posadzke. Podktady pod
posadzke powinny by¢ rowne, trwate i nieodksztalcalne, poziome oraz ze spadkami w kierunku wpustow
podtogowych w pomieszczeniach sanitarnych. Doktadnos¢ wykonania powierzchni podktadu powinna
by¢ taka, aby tata dlugosci 2 m przytozona w dowolnym miejscu podktadu nie wykazywata odchylen
wiekszych niz 2 mm. Dopuszczalne odchylenie powierzchni podktadu od poziomu oraz od ustalonych
spadkow nie moze by¢ wigksze niz 3 mm na calej dtugosci 1 szeroko$ci pomieszczenia, przy czym
odchylenie to nie moze spowodowac zaniku zatozonych spadkéow.

Plytki posadzkowe dobrane wedlug barwy i odcienia oraz utozone zgodnie z opisem. Dopuszczalne
odchylenie powierzchni posadzki od poziomu i ustalonych spadkoéw nie powinno przekracza¢ 2 mm.
Spoiny miedzy ptytkami przez catg dtugo$é pomieszczenia powinny tworzy¢ linie proste — dopuszczalne
odchylenie 1 mm na 1 m i 2 mm na calej dlugosci 1 szerokosci pomieszczenia. Plytki zwigzaé z
podktadem zaprawa klejowa na calej powierzchni, grubo$¢ zaprawy zgodnie z instrukcja producenta.
Spoiny o grubo$ciach 3 do 4 mm w cato$ci wypelnione barwiona zaprawg do fugowania. W miejscach
przylegania do $cian posadzke wykonczy¢ zaokraglonymi do wewnatrz cokotami przypodtogowymi, np.
PUKKILA seria Color. W

miejscach styku dwoch odrebnych posadzek stosowaé listwy posadzkowe wtopione w posadzki (a nie
naktadane na posadzki).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materialow:

- termin badania: przed wykonaniem podlozy i posadzek

- wykonawca badania: producent materialow

- dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem podtozy i posadzek

- wykonaweca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: kontrola dokumentéw

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg techniczng: poréwnanie gotowego elementu (podkiady,
izolacje, wylewka, posadzka) z projektem

- termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiary, przez stwierdzenie

wzajemnej zgodnos$ci konstrukcji 1 projektu.

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

4. Sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania powierzchni:

- termin badania: w trakcie wykonywania robo6t 1 przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ocena wygladu zewnetrznego, pomiar

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

5. Sprawdzenie prostoliniowosci spoin, ich grubosci 1 wypetnienia:

- termin badania: przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne i pomiar

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

6. Sprawdzenie zwigzania posadzki z podlozem:

- termin badania: przy odbiorze
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- wykonaweca badania: inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewngetrzne

7. Sprawdzenie wykonczenia posadzki:

- termin badania: przy odbiorze

- wykonaweca badania: inspektor nadzoru

- sposOb badania: wzrokowo

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robét jest 1 m? wykonanej powierzchni posadzki. Ilo$¢ robét okresla sie na
podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
I sprawdzone w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych w punkcie 6, przy czym odbior

przeprowadza si¢ dla elementow:

8.1. Odbior stanu podloza

Odbior bedzie polegal na opukaniu, wizualnych ogledzinach, sprawdzeniu jako$ci podtoza

8.2. Odbior izolacji przeciwwodnej (przeciwwilgociowej)

Odbidr bedzie polegat na wizualnych ogledzinach i sprawdzeniu przylegania warstw izolacyjnych do
podbudowy oraz istniejacych izolacji murdw.

8.3. Odbidr izolacji cieplnej

Odbidr bedzie polegat na wizualnych ogledzinach i sprawdzeniu przylegania ptyt styropianowych do
elementow budynku i1 do plyt sgsiednich;

8.2. Odbior posadzki

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego, prawidlowosci 1 estetyki wykonania przez ocene wzrokowa.
Podstawa do odbioru rob6t bedg stanowi¢ nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna

- dziennik budowy

- zaswiadczenie o jakos$ci materialu

- protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robot zanikajacych

- protok6t odbioru materiatow 1 wyrobow.

9.Podstawa platnosci.

Wedtug zasad okreslonych w stosownych KNR, KNNR, w szczegolnosci:

- przygotowanie 1 oczyszczenie podtoza,

- izolacja przeciwwilgociowa

- izolacja cieplna - akustyczna

- zagruntowanie podloza

- wyréwnanie podtoza

- obtozenie posadzki ptytkami;

- wykonanie cokotow i innych elementow

- uporzadkowanie stanowiska pracy.

10. Przepisy zwiazane.

PN-EN 13318:2002 Podktady podlogowe oraz materialy do ich wykonania.

Terminologia.

PN-EN 13813:2003 Podktady podlogowe oraz materialy do ich wykonania.

Materialy. Witasciwosci i wymagania.

PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych, klinkierowych i lastrykowych

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

Zaprawy pocienione do plytek mineralnych

PN-B-10107:1998 Az1:2000 Tynki i zaprawy budowlane Zaprawy pocienione do

ptytek mineralnych (Zmiana Az1)

PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane Suche mieszanki tynkarskie
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PN-EN 177:1997 Ptytki 1 ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci

wodnej 3 procent < E <= 6 procent (Grupa BIIA)

PN-EN 177:1997/Ap1:2003 Ptytki i plyty ceramiczne prasowane na sucho o

nasigkliwo$ci wodnej 3 procent < E <= 6 procent

(Grupa BIIA)

PN-EN 178:1998 Plytki i plyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwos$ci

wodnej 6% < E <= 10% (Grupa Bllb)

PN-EN 178:1998/Ap1:2003 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o

nasigkliwo$ci wodnej 6% < E <= 10% (Grupa BlIb)

PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa

PN-EN 13888:2004 Cementowa zaprawa do spoinowania o podwyzszonych parametrach: o wysokiej
odpornosci na §cieranie i zmniejszonej absorpcji wody.

PN-EN 12004:2002/A1:2003 Cementowa zaprawa klejaca normalnie wigzaca, o zmniejszonym
splywie i wydtuzonym czasie otwartym.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.03
ROBOTY MALARSKIE
CPV - 4544 2100-8
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1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t malarskich dla robot remontowych w pomieszczeniach kuchennych w Szkole
Podstawowej w Truskolasach.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robot malarskich i zwigzanych z nimi czynno$ci i dotycza wykonania nastgpujacych robot:
- przygotowania starych tynkow pod malowanie

¢ Gruntowanie podtoza

% Gladzie gipsowe

%+ Przecieranie starych tynkow
- malowanie tynkow $cian;
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami 1 wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
2. MATERIALY
Materialy podstawowe:
Woda — do przygotowania farb stosowa¢ mozna wodg¢ zdatng do picia. Niedopuszczalne jest stosowanie
wad $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wody zawierajacej ttuszcze organiczne, oleje 1 mut.
Kolor malowan wg uzgodnien z Inspektorem nadzoru. Mieszanki gipsowe do wykonywania gladzi
gipsowy. Grunty pod malowania gtgboko penetrujace
Materialy pomocnicze:
Tasma maskujgca, gips, szpachlowka, rozpuszczalniki 1 rozcienczalniki.
3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ rgcznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprze¢tu zaakceptowanego przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.
4. TRANSPORT
Materiaty zabezpieczone przed uszkodzeniem moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
5. WYKONANIE ROBOT
Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8st. C. W okresie
zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewaé. W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie
malowanych powierzchni cieplym powietrzem od przewodow wentylacyjnych 1 urzadzen ogrzewczych.
Prace mozna rozpoczac¢ po:
- catkowitym ukonczeniu robot instalacyjnych 1 elektrycznych — z wyjatkiem montazu
urzadzen, armatury i biatego osprzetu;
- catkowitym utozeniu posadzek i oktadzin sciennych;
- usunigciu usterek na stropach i §cianach;
- zagruntowaniu podtoza.
- stwierdzeniu, ze powierzchnie sg oczyszczone z kurzu i brudu, tynki réwne i
gladkie.
Powierzchnie gruntowa¢ srodkami dopuszczanymi dla danej farby nawierzchniowej;
Gtadz gipsowa wykona¢ dla uzyskania gtadkosci powierzchni. Powtoki z farb emulsyjnych powinny by¢
niezmywalne przy stosowaniu $rodkdw myjacych i dezynfekujacych. Powtoki powinny dawaé
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aksamitno — matowy wyglad powierzchni; barwa powtok powinna by¢ jednolita bez smug i plam,
powierzchnia powlok bez uszkodzen i $ladow pedzla.

Malowanie i prace towarzyszace wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Sprawdzenie wtasnosci fizykochemicznych materiatlow:

- termin badania: przed wykonaniem malowania

- wykonawca badania: producent materialow

- dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem malowania

- wykonaweca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposoOb badania: kontrola dokumentéw

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

3. Badanie powtok malarskich — sprawdzenie wygladu zewnetrznego, proba $cieralnosci:
- termin badania: przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposoOb badania: ogledziny zewnetrzne, dotyk

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét jest 1 m? powierzchni malowanej, 1 m listwy itp.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych ponize;.

- wizualne ogledziny;

- zaswiadczenia o jakosci materiatu

- protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robot zanikajacych

9.PODSTAWA PLATNOSCI.

Wedtug zasad okreslonych w stosownych KNR i umowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach bezwodnych
PN-EN —ISO 12944-7:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg . Czgs¢ 7.
Wykonywanie i nadzér prac malarskich.

PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa

PN-C-81911:1997 Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne
PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkaidowe

PN-C-81608:1998 Emalie chlorokauczukowe

PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.

PN-ISO 8501-1:1996
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.04
ROBOTY W ZAKRESIE OKLADZIN
Z PLYTEK
CPV - 4543 1200-9
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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace jakosci 1
warunkéw wykonania i odbioru oktadzin §cian wewnatrz budynkow z plytek ceramicznych dla robot
remontowych w pomieszczeniach kuchennych w Szkole Podstawowej w Truskolasach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1. Specyfikacja ma zastosowanie przy dokonywaniu odbioréw
czesciowych 1 koncowych rob6t oktadzinowych.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie oktadzin wewngetrznych i zewngtrznych z ptytek. Zakres obejmuje oktadziny wewnetrzne
$cian pomieszczen kuchni do wys. ok. 200 cm;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami 1 wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Uktadanie ptytek winno by¢ wykonane
zgodnie z dokumentacja techniczng uwzgledniajaca wymagania norm 1 instrukcje producenta.

1.6. Organizacja robot budowlanych

Brak szczeg6lnych wymagan.

3. MATERIALY

Materialy przeznaczone do wbudowania —1 gatunku.

Kolorystyka 1 wymiary do uzgodnienia z uzytkownikiem. Do mocowania plytek mozna stosowac kleje
elastyczne na bazie cementu Do wypelienia spoin stosowac zaprawy wg PN-75/B-101.

W obrebie stanowiska mycia naczyn stosowac kleje i spoiny jak przy ptytkach podtogowych:

- elastyczna zaprawa klejowa np. Ceresit CM 16, CM 17, CM 18, CM 19 lub inne

zaprawy z dodatkiem emulsji Ceresit CC 83;

- do wypehnienia spoin stosowa¢ zaprawy spoiny na bazie zywic syntetycznych np.

Aquastatic CE 40;

Wszelkie krawedzie zewngtrzne i naroza nalezy wykonczy¢ zaokraglonymi listwami PCV .

Plytki pakowane w pudta tekturowe zawieraja okoto 1m? ptytek. Na opakowaniu powinna byé nazwa
producenta, nazwa wyrobu, liczba sztuk w opakowaniu, znak kontroli jakosci, znaki ostrzegawcze
wyrobow tatwo tlukacych si¢ oraz musza zawiera¢ napis "Wyrdb dopuszczony do stosowania w
budownictwie Swiadectwem ITB + podaé numer”.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Cigcie ptytek sprzetem nie powodujagcym wyszczerbienia 1 spekania, krawedzie cigte
winny by¢ rowne i1 gladkie i wizualnie nie odbiega¢ od krawedzi oryginalnych ptytek.

4. TRANSPORT

Transport:

Zabezpieczone przed uszkodzeniem i przesunigciem elementy moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu. Zalecany przywoz w zestawach — paletach fabrycznych, w oryginalnych
opakowaniach, srodkami gwarantujacymi nieuszkodzenie w trakcie transportu.

Skladowanie:

- przywiezione na plac budowy elementy nalezy przechowywa¢ w magazynach z zabezpieczeniem przed
opadami atmosferycznymi i mechanicznym uszkodzeniem,

- opakowania uktada¢ $cisle obok siebie na migkkim podlozu wytozonym materiatem wysciotkowym w
celu uniknigcia pottuczenia plytek,
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- wysoko$¢ sktadowania do 1,8m, nie wigcej niz zalecenia producenta,

- zaprawy 1 kleje sktadowa¢ w warunkach zapewniajacych zachowanie wlasciwosci fizykochemicznych
wyrobow,

5. WYKONANIE ROBOT

Prace rozpocza¢ po zakonczeniu robot instalacyjnych wraz z ich sprawdzeniem(préoby), przed montazem
osprzetu (bialy montaz) i armatury oraz urzadzen, réwniez po zakonczeniu robdt budowlanych
wykonczeniowych (bez robot malarskich 1 skrzydet drzwiowych).Okladziny wykonywaé w
temperaturach powyzej +5 st. Oktadziny uktada¢ po pozytywnym odbiorze podtoza. Oktadzing uktadaé
od dotu warstwami poziomymi ze spoing szerokosci 2-3 mm w cato$ci wypelniong barwiong zaprawg
do fugowania. Plytki dobrane wedlug barwy i odcienia — zaleca si¢ stosowanie plytek z jednej partii
produkcyjnej dla odrebnego pomieszczenia. Spoiny miedzy ptytkami przez calg dlugo$¢ pomieszczenia
powinny tworzy¢ linie proste — dopuszczalne odchylenie 2 mm na 1 m i 3 mm na catej dlugosci i
szeroko$ci pomieszczenia. Ptytki zwigza¢ z podkladem warstwa wiazaca zaprawa klejowa na catlej
powierzchni, grubo$¢ zaprawy zgodnie z instrukcjg producenta. Dopuszcza si¢ stosowanie w narozach i
na krawedziach okladanych plytkami powierzchni listew wykonczeniowych PVC wewngtrznych 1
zewnetrznych, pod warunkiem dobrania koloru do koloru ptytek i takiego ich zamocowania, aby
powierzchnia plytek i naroznikdéw licowaly si¢. Powierzchnia oktadziny z ptytek powinna licowac si¢ z
powierzchnig o$cieznic drzwiowych. Ptytki rozmierzy¢ i uktada¢ na $cianach w sposob okreslony w
projekcie. Przecinanie ptytek dopuszcza si¢ przy obrabianiu rur, otwordw itp. tylko w takim przypadku,
gdy nie ma innej mozliwosci przyklejenia plytki - zasadniczo wymaga si¢ wycinania otworéw na rury.
W miejscach tych nalezy na element przechodzacy prze ptytke natozy¢ w trakcie jego wbudowywania
estetyczne ostony.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Sprawdzenie wtasnosci fizykochemicznych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem podtozy i posadzek

- wykonawca badania: producent materiatlow

- dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane

2. Sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:

- termin badania: przed wykonaniem oktadziny

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: kontrola dokumentow

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

3. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczng

- termin badania: w trakcie wykonywania i przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne 1 pomiary, przez stwierdzenie wzajemnej zgodnosci oktadziny 1
projektu oraz uzgodnien

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

4. Sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania powierzchni:

- termin badania: w trakcie wykonywania robo6t 1 przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ocena wygladu zewnetrznego, pomiar

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

5. Sprawdzenie prostoliniowosci spoin, ich grubosci 1 wypetnienia:

- termin badania: przy odbiorze

- wykonawca badania: wykonawca i inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewnetrzne i pomiar

- udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

6. Sprawdzenie zwigzania oktadziny z podtozem:

- termin badania: przy odbiorze
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- wykonaweca badania: inspektor nadzoru

- sposob badania: ogledziny zewngetrzne

7. Sprawdzenie wykonczenia oktadziny:

- termin badania: przy odbiorze

- wykonaweca badania: inspektor nadzoru

- sposOb badania: wzrokowo

7. OBMIAR ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi . Jednostki obmiarowe sg zgodne z zasadami kosztorysowania wg KNR.
Sa to gtownie 1m? 1 m wykonanych robot. Opracowanie przedmiaru zgodnie ze standardami
kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedhug zasad i jednostek zastosowanych w przedmiarze.
Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce 1 utrzymane w nalezytym stanie
przez caly czas trwania robot oraz zostang zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed ostatecznym odbiorem.

8. ODBIOR ROBOT.

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi. Odbior obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2 oraz
czynno$ci wyszczegolnione w punkcie 5 wedlug zasad okreslonych w punkcie 6. Dla odbioru
wykonanych robdt wszystkie badania okreslone w punkcie 6 musza mie¢ wynik dodatni.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

- Placi si¢ za ustalong ilo$¢ wykonanych robot w jednostkach podanych w

punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Obowigzujace normy

PN-B-10107:1998 Tynki i zaprawy budowlane.

Zaprawy pocienione do plytek mineralnych

PN-B-10107:1998 Az1:2000 Tynki i zaprawy budowlane Zaprawy pocienione do

ptytek mineralnych (Zmiana Az1)

PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane Suche mieszanki tynkarskie

PN-EN 177:1997 Ptytki 1 plyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci

wodnej 3 procent < E <= 6 procent (Grupa BIIA)

PN-EN 177:1997/Ap1:2003 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o

nasigkliwo$ci wodnej 3 procent < E <= 6 procent

(Grupa BIIA)

PN-EN 178:1998 Plytki i1 plyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci

wodnej 6% < E <= 10% (Grupa BlIb)

PN-EN 178:1998/Ap1:2003 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o

nasigkliwo$ci wodnej 6% < E <= 10% (Grupa Bllb)

PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa

PN/B-12030:1996 Wyroby budowlane ceramiczne i silikatowe. Pakowanie,

przechowywanie i transport
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.05
ROBOTY W ZAKRESIE MONTAZU
WEWNETRZNEJ STOLARKI BUDOWLANEJ
CPV - 45421100-5
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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru dla wymiany stolarki drzwiowej dla robot remontowych w pomieszczen kuchennych w Szkole
Podstawowej w Truskolasach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie montazu stolarki drzwiowe;:

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami 1 wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.6. Organizacja rob6t budowlanych

Drzwi montowac w fazie prac wykonczeniowych.

2. MATERIALY

2.1. Materialy

2.1.1. Drzwi wewnetrzne techniczne metalowe — dostarczone jako fabrycznie wykonczone. Drzwi
kompletne z klamkami , szyldami, zamkami na wktadk¢ wraz z opaskami.

2.2. Zamawianie drzwi

Sprawdzenie wymiaréw istniejagcych otworéw. Z uwagi na roéznorodnos$¢ typow stolarki 1 §lusarki
wymiary w $wietle o$cieznic mogg si¢ r6zni¢ od okreslonych w projekcie, bezwzglednie obowigzujace
sg wymiary w $wietle o$cieznic.

2.3. Skladowanie elementow

Przywiezione na plac budowy eclementy nalezy przechowywaé w magazynach zamknietych z
zabezpieczeniem przed opadami atmosferycznymi i mechanicznym uszkodzeniem.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez inspektora nadzoru
inwestorskiego.

4. TRANSPORT

Zabezpieczone przed uszkodzeniem 1 przesunigciem elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie oSciezy

Przed osadzeniem S$lusarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$ciez do ktérego ma przylegac
oscieznica. W przypadku wystepujacych wad w wykonaniu o$ciez lub zabrudzenia powierzchni o$ciez,
oscieze nalezy naprawi¢ 1 oczySci¢. Powierzchnia o$ciez powinna by¢ réwna, gladka 1 dokladnie
0Czyszczona.

5.1.2.Slusarke nalezy zamontowaé¢ w punktach rozmieszczonych w o$ciezu. Montaz przez grupe
autoryzowang przez producenta.

5.2. Osadzenie stolarki/§lusarki/

W sprawdzone i przygotowane osciez nalezy wstawi¢ stolarke na podktadkach lub listwach. Elementy
kotwigce osadzi¢ w osciezach. W §cianach 1 Sciankach - jezeli o$cieznice przewidziano do zabudowania
w sposob umozliwiajacy licowanie skrzydta drzwiowego z wykonczong powierzchnig $ciany -
oscieznice osadza¢ z zachowaniem takiej odlegtosci od powierzchni muru, aby przyszty tynk i oktadzina
ceramiczna licowaly si¢ z przylegajacymi do nich drzwiami (bez uskokow na styku oscieznica — tynk/
oktadzina). Zamontowa¢ kotki odbojowe.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci

Zgodne z wymogami PN — 88/B-10085 dla stolarki okiennej i drzwiowej.

6.2 Ocena jakosci

Ocena jakos$ci bedzie obejmowac drzwi:

- sprawdzenie zgodnos$ci cech stolarki/$lusarki/ z deklarowanymi;

- sprawdzenie zgodno$ci wymiarow,

- sprawdzenie pionowos$ci zamontowanych okien i poprawnos¢ zamykania; (odchytka dopuszczalna 1
mm w pionie 1 w poziomie na wymiar oscieznicy, otwarte skrzydto ma pozostawa¢ w pozycji otworzonej,
nie moze si¢ otwiera¢ ani zamykac);

- szczelno$¢ stykow oscieznic z murami;

- sprawdzenia dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania;

- sprawdzenie prawidtowosci osadzenia i uszczelnienia,

7. OBMIAR ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi. Jednostki obmiarowe sa zgodne z zasadami kosztorysowania wg KNR. Sa
to glownie Im? 1 szt wykonanych robot. Opracowanie przedmiaru zgodnie ze standardami
kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedtlug zasad i jednostek zastosowanych w przedmiarze.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i utrzymane w nalezytym stanie
przez caly czas trwania robot oraz zostang zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast obmiary robot zanikajacych
nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot ulegajacych zakryciu przeprowadzic¢
przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2 oraz czynnos$ci

wyszczegllnione w punkcie 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Placi sie za ustalong ilo§¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena obejmuje:

- dostarczenie gotowej stolarki na plac budowy

- 0sadzenie stolarki w przygotowanych otworach z uszczelnieniem i ewentualnym obiciem listwami,

- dopasowanie i wyregulowanie,

- ewentualng naprawe¢ powstatych uszkodzen

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-88/B-10085 Stolarka budowlana Okna i drzwi Wymagania i badania
PN-88/B-10085:2001/Az2:1997 Stolarka budowlana Okna i drzwi Wymagania i

badania (Zmiana A2)

PN-88/B-10085:2001/Az3:2001 Stolarka budowlana Okna i drzwi Wymagania i

badania (Zmiana A3)

PN —75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

66

PN-B-30150:1997 Kity budowlane trwale plastyczne - olejowy i polistyrenowy

Album typowej stolarki okiennej i drzwiowej dla budownictwa ogdlnego B-21 (PR) 84

Stolarka Budowlana. Poradnik — informator. BISPROL 2000
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.06
WYMIANA i WYKONANIE DLA ROBOT
INSTALACYJINYCH
CPV -45332000-3
Roboty instalacyjne wod. — kan.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z remontem pomieszczen kuchennych w Szkole Podstawowej w Truskolasach.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robot
przy wykonaniu wewnetrznej instalacji wodociagowej i kanalizacyjnej wraz z montazem armatury i
ceramiki sanitarnej:
« Demontaz czgsci istniejacej instalacji wodociaggoweyj,
¢+ Montaz rurociggu z rur ocynkowanych
%+ Montaz rurociagu z rur ocynkowanych
% Montaz baterii i zaworoéw odcinajacych,
+* lzolacje termiczne rurociaggow,
% Proby szczelnosci i ptukania,
% Wykonaniu dezynfekcji rurociagu.
% Montaz rurociaggéw kanalizacyjnych o potaczeniach wciskowych,
% Montaz ceramiki sanitarnej.
1.4. Okreslenia podstawowe
Przewod wodociagowy - rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczenia wody
odbiorcom.
Rura ochronna - rura o srednicy wigkszej od przewodu wodociggowego stuzaca do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych
Przybér sanitarny - urzadzenie stuzace do odbierania i odprowadzania zanieczyszczen ptynnych
powstatych w wyniku dziatalnos$ci higieniczno-sanitarnych i gospodarczych.
Podejscie - przewdd taczacy przybor sanitarny lub urzadzenie z przewodem spustowym lub przewodem
odptywowym.
Przewéd spustowy (pion) - przewod stuzacy do odprowadzania $ciekow z podejs¢  kanalizacyjnych,
rynien lub wpustéw deszczowych do przewodu odpltywowego. Przewdd odptywowy (poziom) - przewod
stuzacy do odprowadzania Sciekow z piondéw do przykanalika lub innego odbiornika.
Wopust - urzadzenie stuzace do zbierania sciekow z powierzchni odwadnianych i odprowadzania
ich do instalacji kanalizacyjnej.
Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujaca polska norma PN-87/B-1060,
PN-82/M-01600 i definicjami podanymi w ST -00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, postanowieniami dla instalacji wodociggowej, specyfikacja techniczng i poleceniami
Inspektora nadzoru oraz ze sztuka budowlana.
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2
Uwaga:
1)Wszystkie materialy podane w niniejszej specyfikacji, dokumentacji projektowej lub jej
czesci kosztowej mozna zastapi¢ réwnowaznymi.
2)Specyfikacje zastosowanych materialéw okreslono w przedmiarze robot.
Poszczegolne grupy wyrobow powinny pochodzi¢ od jednego producenta. Przy doborze
okreslonych typéw wyroboéw wzajemnie ze Sobg powigzanych (np. elementy wykonczenia,
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elementy montazowe) nalezy zagwarantowa¢ ich wzajemne dopasowanie - kompatybilnos¢.
Wszelkie materiaty uzyte do wykonania poszczeg6élnych typow instalacji powinny
odpowiada¢ parametrami technicznymi przyjetymi w dokumentacji projektowej. W
zaleznosci od ostatecznie przyjetych warunkami kontraktu rozwigzan nalezy od
zastosowanych materialow wymagaé parametrow okreslonych przez ich producenta przy
uzyskaniu Aprobaty technicznej lub dopuszczeniu do uzytkowania. Wykonawca zapewni
pelng dokumentacje techniczng zastosowanych urzadzen obejmujaca:
% Podstawe dopuszczenia do uzytkowania,
s Parametry techniczne urzadzen i armatury,
% Instrukcj¢ montazu.
Wykonawca moze zabudowa¢ urzadzenia lub armature dopiero po uzyskaniu akceptacji
Inspektora Nadzoru.
2.2. Rury i ksztaltki z tworzyw sztucznych
Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych musza spetnia¢ wymagania okreslone w odpowiednich
normach:
% Z niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) - PN-EN 1329-1:2001, PN-EN
1329-2:2002(V),
% Z polipropylenu (PP) PN-EN 1451 -1:2001, PN-ENV 1451 -2:2002(V),
% Z polietylenu (PE) PN-EN 1519-1:2002, PN-ENY 1519-2:2002(11).
Charakterystyka ogoélna rur i ksztaltek z tworzyw sztucznych
Pod wzgledem technicznym:
» Zaliczane sa do klasy produktéw trudnopalnych (klasa B1 wg DIN 4102), w
przypadku pozaru w budynku nie przenosza ognia na inne elementy budynku.
» Odporne na scieki o temperaturze do 950C zgodnie z tabelag odpornosci chemicznej.
» Charakteryzuja sie¢ wysoka odpornoscia na r6znego rodzaju agresywne scieki
chemiczne, np. z laboratoriow, szpitali, pralni itp. (od pH 2 do pH 12).
» Laczone sg poprzez potaczenie kielichowe. Szczelnos¢ zapewnia fabrycznie
zamontowana uszczelka dwuwargowa z pierscieniem rozprezajacym.
» Posiadaja znakomite wtasciwosci hydrauliczne, co jest szczegdlnie wazne przy
uktadaniu poziomoéw kanalizacyjnych.
Charakterystyka materialu
Rury i ksztaltki systemu kanalizacji wewnetrznej produkowane sg z polipropylenu kopolimerowego
PP/HT typ Vestolen 9026S/67151 (Hostalen PPH 7350 FSL). Jest to tworzywo Zaroodpornie
stabilizowane (zgodnie z DIN 8078), co oznacza bardzo duzg odpornos¢ na dziatanie ro6znych srodkow
chemicznych i $ciekow o wysokiej i niskiej temperaturze. Rury i ksztattki wytrzymujg dlugotrwaty
przeptyw goracej wody.
2.4. Przybory i urzadzenia
Przybory i urzadzenia oraz uzbrojenie przewodow kanalizacyjnych muszg spelnia¢ wymagania
okreslone w odpowiednich normach. Wykaz takich norm podany zostat w pkt. 10.1. niniejszej
specyfikacji
2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Rury przewodowe
Rury nalezy przechowywa¢ w polozeniu poziomym na ptaskim, rownym podtozu, w sposéb
gwarantujacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spehienie
warunkow bhp.
Ponadto:
- rury polipropylenowe mozna przechowywac¢ w wigzkach lub luzem.
2.5.2. Armatura przemystowa
Armatura zgodnie z normg PN-92/M-74001 powinna by¢ przechowywana w
pomieszczeniach zabezpieczonych przed wplywami atmosferycznymi i czynnikami
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powodujacymi korozje.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
maszyn i sprz¢tu gwarantujgcych wilasciwag, to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej
jakos¢ robot.

W przypadku koniecznosci zastosowanie specjalistycznego sprze¢tu wymaganego przez producenta
poszczegolnych elementéw instalacji Wykonawca zapewni taki sprzet oraz odpowiednio
wykwalifikowang kadr¢ dla jego obstugi. Inspektor Nadzoru moze zazada¢ udokumentowania
kwalifikacji pracownikow. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych prac, zarobwno w miejscu tych prac, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatdw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora
nadzoru Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

4.1.0go6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

Wykonawca moze korzysta¢ z dowolnych srodkoéw transportu zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng na
jakos$¢ wykonywanych robot.

4.2. Transport rur

Rury przewozi si¢ dowolnymi srodkami transportu wylgcznie w potozeniu poziomym, zabezpieczajac
je od uszkodzen mechanicznych. W przypadku zatadowania do samochodu

cigzarowego wigcej niz jednej partii rur, nalezy je zabezpieczy¢ przed pomieszaniem. Rury powinny
by¢ tadowane obok siebie na catej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez
podklinowanie lub inny sposob. Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucac.

4.3. Transport urzadzen i armatury

Transport urzadzen i armatury powinien odbywac¢ sie krytymi srodkami transportu, zgodnie z
obowiazujacymi przepisami transportowymi o ile to mozliwe w opakowaniach fabrycznych. Urzadzenia
I armatura transportowana luzem powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi.

4.3. Skladowanie materialow

4.3.1. Skladowanie rur i ksztaltek w wigzkach lub luzem

Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego i temperaturag nizsza niz 0°C lub przekraczajaca 40°C. Przy
dhugotrwatym sktadowaniu (kilka miesiecy lub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed dziataniem
Swiatta stonecznego przez przykrycie sktadu plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folig
nieprzezroczysta z PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy zapewni¢ cyrkulacje powietrza pod
powloka ochronna, aby rury nie nagrzewaty si¢ i nie ulegaly deformacji. Oryginalnie zapakowane
wiazKi rur mozna sktadowaé po trzy, jedna na drugiej do wysokosci maksymalnej 3 m, przy czym ramki
wigzek powinny spoczywac na sobie, luzne rury lub niepelne wigzki mozna sktadowac¢ w stosach na
rownym podtozu, na podktadkach drewnianych o szerokosci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm i
rozstawie, co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku zabezpieczone przez drewniane wsporniki, zamocowane
w odstepach, co

1-2 m. Wysokos¢ uktadania rur w stosy nie powinna przekracza¢ 7 warstw rur i 1,5 m wysokosci. Rury
o roznych s$rednicach powinny by¢ sktadowane odrebnie. Rury kielichowe uktada¢ kielichami
naprzemianlegle lub kolejne warstwy oddziela¢ przektadkami drewnianymi.

4.3.2. Skladowanie przyboréw i urzadzen
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Urzadzenia sanitarne Zeliwne, porcelanowe, kamionkowe i blaszane sktadowaé nalezy

w magazynach zamknigtych lub pod wiatami. Urzadzenia sanitarne z tworzyw sztucznych nalezy

przechowywaé¢ w magazynach zamknietych, w ktorych temperatura nie spada ponizej 0°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 5

Wewnetrzne przewody wodociggowe powinny by¢ uktadane w kierunkach prostopadtych i

réwnoleglych do $cian. Spadki przewoddéw powinny zapewnia¢ mozliwos¢ odwodnienia instalacji w

jednym lub kilku punktach oraz mozliwo$¢ odpowietrzenia przez najwyzej potozone punkty czerpalne.

Pionowe przewody spustowe powinny by¢ uktadane pionowo. Dla ominigcia przeszkod dopuszcza sig

stosowanie odsadzek, z tym, ze przy wiekszej dtugosci odsuniecia pionu

(ponad 0,9 m) odcinek odsadzki powinien by¢ nachylony do pionu pod katem nie mniejszym od 45°.

Przewody wodociggowe cieplej zimnej wody moga by¢ prowadzone w obudowanych weztach

sanitarnych, przy czym nalezy zapewni¢ dostep do wszystkich zaworow odcina jacych odgalezienia.

Przewody spustowe prowadzone przez pomieszczenia lub szyby instalacyjne przylegajace bezposrednio

do pokoi nalezy zaizolowa¢ akustycznie. Podejscia do przyboréw prowadzi¢ pod tynkiem. Przewody

rozprowadzajace w budynku prowadzi¢ nalezy po scianach w bruzdach sciennych. Po wykonaniu

instalacji nalezy podda¢ ja probie cisnieniowej ppr =1,50pr, lecz nie mniej niz 0,90 MPa. Po

pozytywnym wyniku prob instalacj¢ przeptukaé, zdezynfekowaé i ponownie przeptukac.

5.2. Prowadzenie instalacji w $cianach z betonu komérkowego

Prace te nalezy wykonywa¢ stosujac narzedzia takie jak: rylce, bruzdownice i wiertta do wykonywania

otworow na puszki podtynkowe. Wycinajac wigksze bruzdy lub pozostawiajac podczas prac

murarskich wneki w murze, np. pod piony kanalizacyjne, nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage, aby nie

naruszy¢ statecznosci $cian nie tylko konstrukcyjnych, ale rowniez dziatowych. Bruzdy zaleca si¢

sytuowa¢ w odlegtosci nie wiekszej niz 1/8 wysokosci sciany pod lub nad stropem. Przewody

instalacji wodociagowej zabezpiecza si¢ izolacja przeciwdzwigkowa (np. welng mineralna) w celu

ochrony pomieszczen przed dzwigkami wywotywanymi przez te

instalacje.

UWAGI:

1. Odlegtos¢ pozioma miedzy koncem bruzdy a otworem powinna by¢ wieksza niz 500 mm.

2. Odlegtos¢ pozioma miedzy przylegtymi bruzdami o ograniczonej dtugosci, niezaleznie od

tego, czy wystepuja po jednej czy po obu stronach sciany, powinna by¢ wigksza niz

dwukrotna dtugos¢ dtuzszej bruzdy.

3. Gigbokos¢ bruzdy mozna zwigkszy¢ o 10 mm, jezeli bruzdy wycinane sa maszynowo na

wymagana glebokosé. Jezeli wycina sie maszynowo bruzdy o giebokosci do 10 mm mozna

je wycina¢ z obu stron sciany pod warunkiem, ze grubos¢ $ciany jest nie mniejsza niz 240

mm.

UWAGI:

1. Bruzdy pionowe, ktore nie siggaja wiecej niz na 1/3 wysokosci sciany ponad stropem,

moga mie¢ giebokos¢ do 80 mm i szerokos¢ do 120 mm, jezeli grubosé $ciany jest nie

mniejsza niz 240 mm.

2. Odlegtos¢ w kierunku poziomym sasiednich bruzd lub od bruzdy do wneki albo otworu

powinna by¢ nie mniejsza niz 225 mm.

3. Odlegtos¢ w kierunku poziomym miedzy sasiednimi wnegkami, jezeli wystepuja po tej

samej stronie lub po obu stronach $ciany, lub od wneki do otworu, powinna by¢ nie mniejsza

niz dwukrotna szerokos¢ szerszej z dwoch wnek.

4. Laczna szerokos¢ bruzd i wnek nie powinna przekracza¢ 0,13 dtugosci sciany.

5.3. Montaz rurociagéw

Po wykonaniu czynnosci pomocniczych okreslonych w pkt. 5.2. nalezy przystapi¢c do wtasciwego

montazu rur i ksztaltek. Rurociggi kanalizacyjne nalezy mocowaé¢ za pomoca uchwytow lub
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wspornikdw w sposob zapewniajgcy odizolowanie ich od przegrod budowlanych, celem ograniczenia
rozprzestrzeniania
sie¢ drgan i hataséw. Przewody pod podtogg w ziemi nalezy uktada¢ na
podsypce piaskowe;j.
5.4. Polaczenia rur i ksztaltek z tworzyw sztucznych
Przed przystapieniem do montazu rur i ksztattek z tworzyw sztucznych nalezy dokona¢ oglgdzin tych
materiatdw. Powierzchnie rur i ksztaltek muszg by¢ czyste, gltadkie, pozbawione porow, wglebien i
innych wad powierzchniowych w stopniu uniemozliwiajacym spetnienie wymagan odpowiednich norm.
5.4.1. Polaczenia zgrzewane
Potaczenia zgrzewane moga by¢ doczotowe lub elektrooporowe:

»  Zgrzewanie doczotowe, ktore polega na tgczeniu rur i ksztattek przez nagrzanie ich
koncowek do whasciwej temperatury i docisnigcie, bez stosowania dodatkowego
materiatu,

>  Zgrzewanie elektrooporowe charakteryzujace sie tym, Ze ksztattki polietylenowe (PE)
zawieraja jeden lub wigcej integralnych elementow grzejnych, zdolnych do przetworzenia
energii elektrycznej w ciepto, w celu uzyskania potaczenia zgrzewanego z
bosym koncem lub rura.
Po zgrzaniu rur i ksztattek na ich powierzchniach wewngtrznych i zewngtrznych nie
powinny wystapi¢ wyptywki stopionego materiatu poza obrgbem ksztattek. Przy zgrzewaniu
elektrooporowym zadna wyptywka nie powinna powodowa¢ przemieszczenia drutu w
ksztattkach elektrooporowych co mogtoby spowodowaé zwarcie podczas taczenia. Na
wewnetrznej powierzchni rur nie powinno wystapi¢ pofatdowanie.
5.4.2. Polaczenia kielichowe na wcisk
Montaz potaczen kielichowych polega na wsunigciu (wcisnigciu) konca rury w kielich, z osadzona
uszczelka (pierscieniem elastomerowym), do okreslonej glebokosci. Dopuszczalne jest stosowanie
srodka smarujacego utatwiajagcego wsuwanie. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na osiowe
wprowadzenie konca rury w Kielich.
5.5. Polaczenia z przyborami i urzagdzeniami
Przed przystapieniem do montazu przyborow i urzadzen nalezy dokona¢ ogledzin ich powierzchni.
Powierzchnie powinny by¢ gtadkie, czyste, bez uszkodzen i innych wad powierzchniowych.
Montaz przyborow i urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w WTWiO cz. 1l
Instalacje sanitarne 1 przemystowe, odpowiednich normach oraz instrukcjach wydanych przez
producentéw okreslonych przyborow i urzadzen.
Podejscia
Podejscia sa to przewody taczace przybory sanitarne z pionem lub przewodem odplywowym. Odplyw
z kazdego przyboru sanitarnego powinien by¢ zaopatrzony w zamkniecie wodne — syfon — dobrany
specjalnie do tego celu. Zamkniecie wodne zabezpiecza przed przedostawaniem si¢ przykrych zapachow
z kanalizacji zewnetrznej do pomieszczen. Srednica podejscia nie meso byé mniejsza od wylotu z przy
boru (wyjatek stanowia urzadzenia przepompowujace $cieki lub przybory wyposazone w miynki
rozdrabniajace na wylocie). Pojedyncze przybory wymagaja podejs¢ o roznych érednicach. Diugosé
podejscia mierzona po trasie przewodu nie powinna przekracza¢ 3,0 m dla srednic DN 40 i 50 mm oraz
5,0 m dla srednicy DN 75 mm. Podejscia do misek ustepowych — srednica DN 110 mm — nie powinny
by¢ dluzsze niz 1,0 m. Roznica wysokosci pomiedzy syfonem a punktem podtaczenia do pionu nie
powinna by¢ wieksza niz 1,0 m dla srednic DN 40, 50, 75 mm, zas dla DN 110 mm nie powinna
przekracza¢ 3,0 m. Jezeli te warunki nie moga by¢ spetnione, nalezy zwiekszy¢ $rednice podejscia o
jeden wymiar lub wykona¢ dodatkowg wentylacje podejscia.
Podejscia zbiorowe
Do jednego podejscia mozna podtgczy¢ kilka przyborow.
Srednica podejscia powinna by¢ wtedy wieksza niz dla pojedynczego przyboru. Srednice podejsé
nalezy dobiera¢ wg tab. 1. Dlugo$¢ podejscia zbiorowego mierzona po jego trasie nie powinna
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przekracza¢ 6 m dla srednicy DN 50 mm oraz 10 m dla DN 110 mm. Ré6znica wysokosci pomiedzy
najwyzej potozonym syfonem a potaczeniem podejscia z pionem nie powinna przekracza¢ 1,0m. Jezeli
roznica wysokosci jest wigksza — do 3,0 m — nalezy wowczas zwiekszy¢ Srednice podejscia o jeden
wymiar. Przy dtuzszych podejsciach nalezy stosowa¢ dodatkows wentylacje. Miska ustgpowa powinna
mie¢ osobne podejscie. Zaleca sie, aby byto ono wigczone do osobnego trojnika umieszczonego najnizej
sposrod wszystkich podej$¢ na danej kondygnacji, szczegoélnie, jezeli miska ustepowa oddalona jest od
pionu. Dopuszcza sie podiaczenie pozostatych przyborow na danej kondygnacji wspolnym podejsciem
wlaczonym do trojnika na pionie potozonym o 0,7 m ponizej posadzki danej kondygnacji. Podejscia do
misek ust¢powych o $rednicy DN 110 mm niewentylowane nie moga by¢ oddalone od pionu wigcej niz
L = 1,0 m, za§ roéznica wysokosci nie meso przekracza¢ H = 3,0 m. Podejscia 0 wigkszej roznicy
wysokosci H niz 3,0 m nalezy zaopatrzy¢ w dodatkowa wentylacje.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci wykonania rob6t montazowych powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z wymogami
zamieszczonymi w dokumentacji projektowej, warunkami okreslonymi w obowigzujacych normach oraz
wytycznymi producentow poszczegolnych elementdéw instalacji.

Kontrole wykonania instalacji kanalizacyjnej z tworzyw sztucznych nalezy wykonaé¢ zgodnie

z zaleceniami zawartymi w PN-81/B-10700/01 i PN-81/B-10700/00. Badanie szczelnosci instalacji
powinno by¢ wykonane przed zakryciem bruzd i kanatow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7

Obmiar rob6t polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci instalacji wewnetrznych oraz kompletnosci
wyposazenia towarzyszacego.

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT

Przeprowadzi¢ kontrole techniczna, proby szczelno$ci, badania hydrauliczne oraz ptukanie Instalacji.
Badania przy odbiorze instalacji kanalizacyjnej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustaleniami podanymi
w PN-81 /B-10700/00 i PN-81/B-10700/001, WTWiO cz. 11 ,,Instalacje

sanitarne 1 przemystowe” oraz WTWiO Rurociggdéw z tworzyw sztucznych.

8.1.Kontrola techniczna obejmuje:

% Sprawdzenie jakosci materiatow i urzadzen uzytych do budowy instalacji wodociaggowej,

% Sprawdzenie zgodnosci utozonej rurociggéw z projektem,

% Sprawdzenie jakosci wykonanych robot i ich zgodno$¢ z warunkami technicznymi,

s Kontrole wykonania badan izolacji cieplnej,

% Sprawdzenie szczelnosci instalacji,

% Sprawdzenie ewentualnych rysunkow powykonawczych, przedtozonych przez
wykonawce,

% Sprawdzenie usuniecia wszystkich wykrytych wad.
8.1.2.W czasie kontroli nalezy:

Sprawdzi¢ dziatanie urzadzen instalacji wody zimnej i cieptej:

% Przed przystapieniem do wtasciwych czynnosci regulacyjnych nalezy urzadzenie
kilkakrotnie przeptuka¢ czysta woda (najlepiej woda pitng), az do stwierdzenia
wyplywu niezanieczyszczonej wody ptuczne;.

¢+ Urzadzenia instalacji wodociggowej wody pitnej uwaza si¢ za wyregulowane, jezeli
woda wyptywa z najwyzej potozonych punktow czerpalnych, a czas napetnienia
zbiornikow sptukujacych nie przekracza 2 minut.

% Urzadzenia instalacji wody nalezy regulowa¢ wedlug wskazan dokumentacji
technicznej lub wedlug wymagan uzgodnionych z Inwestorem.

s Regulacje rozptywu wody cieptej w poszczegdlnych obiegach urzadzen nalezy
wykona¢ przy uzyciu elementow regulujacych przewidzianych w dokumentacji
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projektowe;j.

s Przed przystapieniem do pomiaru temperatury cieptej wody nalezy wyregulowaé
prace zrédia ciepta, sprawdzi¢ dzialanie pompy cyrkulacyjnej oraz zgodnos¢
wykonania prac izolacyjnych z wymaganiami w dokumentacji.

% Pomiar temperatury cieptej wody w poszczegolnych punktach poboru wody nalezy
przeprowadzi¢ termometrami rtgciowymi z podziatka.

% Urzadzenie cieptej wody mozna uzna¢ za wyregulowane, jezeli z kazdego punktu
poboru plynie woda o temperaturze okreslonej w dokumentacji technicznej, z
odchytka +5 °C.
Pomiaru temperatury wody nalezy dokona¢ po 3 minutach od otwarcia zaworu czerpalnego.

s Zawory bezpieczenstwa nalezy tak wyregulowac, aby otwieraty sie przy
przekroczeniu wartosci nastawionej o 5%. W czasie regulacji zaworu bezpieczenstwa
nalezy stosowa¢ legalizowany manometr kontrolny,

% Po dokonaniu czynnosci zwigzanych z regulacja montazowa nalezy dokonaé
odpowiedniego wpisu do dziennika budowy; tres¢ tego wpisu powinna by¢
poswiadczona przez przedstawiciela Nadzoru Inwestorskiego.

8.2. Fazy odbiorow
8.2.1 Odbior czesciowy

% Odbiorowi cze¢sciowemu nalezy podda¢ te elementy urzadzen instalacji, ktore zanikaja
w wyniku postepu robdt, jak np. wykonanie bruzd, przebié¢, wykopow oraz inne,
ktorych sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.

s Kazde potaczenie rurociggu sprawdzi¢ wzrokowo.

< Badanie szczelnosci potaczen nalezy wykonaé¢ przez powlekanie badanych miejsc
srodkiem pianotwoérczym. Tworzenie si¢ pecherzykow bedzie wskazywato na
nieszczelnos¢.

% Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzadzony
protokot 1 dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.2.2. Odbior czesciowy instalacji kanalizacyjnej
Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen, ktore zanikajg w wyniku postgpu robot,
jak np. wykonanie bruzd, przebi¢, wykopow oraz inne, ktorych sprawdzenie jest utrudnione badz
niemozliwe w fazie odbioru koncowego. Z przeprowadzonego odbioru czesciowego nalezy sporzadzi¢
protokoét odbioru technicznego
- czeSciowego oraz dotgczy¢ wyniki badan odbiorczych. W protokole nalezy jednoznacznie
zidentyfikowa¢ lokalizacje odcinkow instalacji, ktore byty objete odbiorem czgsciowym
8.2.2.0dbior koncowy

% Przy odbiorze koncowym urzadzen instalacji i regulacji urzadzenia cieptej wody
nalezy przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych i prob szczelnosci, a takze sprawdzi¢ zgodnosé
stanu istniejagcego z dokumentacja techniczng (po uwzglednieniu udokumentowanych odstepstw), z
warunkami niniejszej ST oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw
technicznych.

% Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ wykonania podpor przewodow oraz odlegtosé; miedzy
podporami.

% Prawidlowo$¢ ustawienia wydtuzek i armatury.

s Jakos¢ wykonania izolacji cieplnej.

s Zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.
8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.2. Zakres badan odbiorczych
8.2.1. Odbiory miedzyoperacyjne
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
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L)

%  Przebieg tras kanalizacyjnych,
s Szczelnosé potaczen,
< Sposéb prowadzenia przewodow poziomych 1 pionowych,
% Lokalizacja przyborow i urzadzen.
Z przeprowadzonego odbioru miedzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru
technicznego - czgsciowego.
8.2.2. Odbiér czesciowy instalacji kanalizacyjnej
Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen, ktore zanikaja w wyniku postepu robot,
jak np. wykonanie bruzd, przebi¢, wykopow oraz inne, ktorych sprawdzenie jest utrudnione badz
niemozliwe w fazie odbioru koncowego. Z przeprowadzonego odbioru czesciowego nalezy sporzadzic¢
protokoét odbioru technicznego
- czegsciowego oraz dolaczy¢é wyniki badan odbiorczych. W protokole nalezy jednoznacznie
zidentyfikowac lokalizacj¢ odcinkow instalacji, ktore byly objete odbiorem czgsciowym.
8.2.3. Odbior koncowy instalacji kanalizacyjnej
Instalacja powinna by¢ przedstawiona do odbioru koncowego po zakonczeniu wszystkich robot
montazowych oraz dokonaniu badan odbiorczych czg¢sciowych, z ktorych wszystkie zakonczyty sig
wynikiem pozytywnym. W ramach odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ w szczegdlnosci:
Uzycie wlasciwych materiatow i elementow urzadzen,
Prawidlowo$¢ wykonania potaczen,
Wielkos$¢ spadkow przewodow,
Odleglosci przewodow od przegrod budowlanych i1 innych instalacji,
Prawidtowos¢ wykonania uchwytow (podpor) przewodow oraz odlegtosci miedzy
uchwytami (podporami),
Prawidlowos$¢ zainstalowania przybordéw i urzadzen,
Protokoty odbiorow miedzyoperacyjnych i czgsciowych,
Protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych,
Zgodnos¢ wykonanej instalacji z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi (szczegdétowymi), WTWiO, odpowiednimi Normami oraz instrukcjami producentow
materiatow, przyborow i urzadzen.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.
9.2. Zasady rozliczenia i platnosci
Rozliczenie robot montazowych instalacji kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w
umowie, po dokonaniu odbioréow czg$ciowych robot. Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy
zamawiajacym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru koncowego. Podstawe rozliczenia oraz
ptatnosci wykonanego 1 odebranego zakresu robdt stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:
s Okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
potwierdzonych przez zamawiajacego lub,
% Ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania robdt lub kwoty ryczattowe obejmujgce roboty montazowe
instalacji wodociggowej i uwzgledniaja:
s Przygotowanie stanowiska roboczego,

s Transport materialow, narzedzi i sprzgtu,
s Obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

X/

¢ Przenoszenie podrgcznych urzadzen i sprzetu w miarg postepu robot,
s Wykonanie wystepujacych ewentualnie robot ziemnych,

X/

¢ Wykonanie ewentualnych robdt pomocniczych,

X/

s Montaz rurociggéw i urzadzen,

L)

0
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% Wykonanie prob szczelnosci,
% Usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
PN-81/B -10700/00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-79/H- 74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.
PN-74/ H-74200 Rury stalowe ze szwem gwintowane.
PN-76/H -74392 Lgczniki z Zeliwa ciggliwego.
PN 81/B -10700/02 Wymagania i badania przy odbiorze.Przewody wody zimnej i
cieplej z rur stalowych ocynkowanych.
PN-7 1/B -10420 Urzgdzenia cieplej wody w budynkach.Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.
PN-93/B-02023 Izolacja cieplna. Warunki wymiany ciepta i wlasCiwosci
materiatow.
PN-81/B-10700/00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i
badania.
PN-81/B-10700/01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.
PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do odprowadzania
nieczystosci i sciekow (o niskiej i wysokiej temperaturze)
wewngtrz konstrukcji budowli. Niezmigkczony polichlorek
winylu (PYC-U). Cz.1, Wymagania dotyczgce rur, ksztaltek i
systemu.
PN-ENV 1329-2:2002(11) Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
PN-81/B-10700/00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i
badania.
PN-81/B-10700/01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.
PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do odprowadzania
nieczystosci i sciekow (o niskiej i wysokiej temperaturze)
wewngtrz konstrukcji budowli. Niezmigkczony polichlorek
winylu (PYC-U). Cz.1, Wymagania dotyczgce rur, ksztaltek i
systemu.
PN-ENV 1329-2:2002(11) Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
odprowadzania nieczystosci i sciekéw (o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewngtrz konstrukcji budowli. Nieplastyfikowany
polichlorek winylu (PYC-U). Cz. 2, Zalecenia dotyczgce oceny
zgodnosci.
PN-EN 1519-1:2002 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
odprowadzania nieczystosci i sciekow (o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewngtrz konstrukcji budowli. Polietylen (PE).
Czes¢ 1: Wymagania dotyczgce rur, ksztaltek i Systemu.
PN-ENV 1519-2:2002(11) Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
odprowadzania nieczystosci i sciekow (o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewngtrz konstrukcji budowli. Polietylen (PE).
Czes¢ 2: Zalecenia dotyczgce oceny zgodnosci.
PN-EN 1451-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do odprowadzania
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nieczystosci i sciekow (o niskiej i wysokiej temperaturze)
wewngtrz konstrukcji budowli. Polipropylen (PP). Cz¢s¢ 1.
Wymagania dotyczgce rur, ksztaltek i systemu.
Czeé¢ 2: Zalecenia dotyczgce oceny zgodnosci.
PN-85/M-75178.00 Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Wymagania
I badania.
PN-89/M-75178.01 Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Syfon do umywalki.
PN-79/M-75178.03 Armatura sieci domowej. Syfon do pisuaru.
PN-90/M-75178.04 Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Syfon do bidetu.
PN-89/M-75178.05 Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Przelewy i
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PN-89/M-75178.07 Armatura odpltywowa instalacji kanalizacyjnej. Syfon
nadstropowy do wanien.
PN-81/B-12632 Wyroby sanitarne ceramiczne. Pisuary.
PN-81 /B-12632/Az1:2002 Wyroby sanitarne ceramiczne. Pisuar.y (Zmiana Az1).
PN-80/B-12633 Wyroby sanitarne ceramiczne. Bidet.
PN-79/B-12634 Wyroby sanitarne ceramiczne. Umywalki.
PN-81/B-12635 Wyroby sanitarne ceramiczne. Miski ustgpowe.
PN-77/B-12636 Wyroby sanitarne ceramiczne. Zlewozmywaki.
PN-79/B-12638 Wyroby sanitarne ceramiczne. Kompakt. Wymagania i badania.
PN-EN 251:2005 Brodziki podprysznicowe. Wymiary przytgczeniowe.
PN-91/B-77561 Brodziki z blachy stalowej emaliowane.
PN-EN 695:2002 Zlewozmywaki kuchenne. Wymiary przyltgczeniowe.
PN-77/B-12636 Wyroby sanitarne ceramiczne. Zlewozmywaki.
PN-EN 31:2000 Umywalki na postumencie. Wymiary przylgczeniowe.
PN-EN 32:2000 Umywalki wiszgce. Wymiary przytgczeniowe.
PN-EN 111:2004 Wiszgce umywalki do mycia rgk. Wymiary przylgczeniowe.
PN-75/H-75301 Umywalki Zeliwne emaliowane szeregowe do mycia zbior ego.
PN-89/M-75178.01 Armatura odptywowa instalacji kanalizacyjnej. Syfon do umy--
walki.
PN-EN 35:2001 Bidety wiszgce zasilane od gory. Wymiary przylgczeniowe.
PN-EN 36:2000 Bidety wiszgce zasilane od gory. Wymiary przytgCzeniowe.
PN-EN 36:2000/AP1:2003 Bidety wiszgce zasilane od gory. Wymiary przylgczeniowe.
PN-86/B-75704.01 Sedesy z tworzyw sztucznych termoplastycznych. Ogdlne
wymagania i badania.
PN-90/B-75704.02 Sedesy z tworzyw sztucznych termoplastycznych. Sedesy do
misek ustepowych standardowych. Gtowne wymiary.
PN-88/B-75704.03 Sedesy z tworzyw sztucznych termoplastycznych. Sedesy do
misek ustepowych kompakt. Giowne wymiary.
PN-88/B-75704.04 Sedesy z tworzyw sztucznych termoplastycznych. Sedesy do
misek ustepowych dziecigcych. Glowne wymiary.
PN-EN 997:2001 Miski ustgpowe z integralnym zamknieciem wodnym.
PN-EN 1253-5:2002 Wypusty sciekowe w budynkach. Czes¢ 5: Wypusty sciekowe z
oddzielaniem cieczy lekkich.
PN-88/C-89206 Rury wywiewne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-EN 681-2:2002 Uszczelnienia z elastomerow. Wymagania materiatowe
dotyczgce uszczelek ztgczy rur wodociggowych i
odwadniajgcych. Czes¢ 2: Elastomery termoplastyczne.
10.2. Inne dokumenty, instrukcje, przepisy

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-MontaSowych. Tom 1.
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Instalacje sanitarne i przemystowe. Wydawnictwo Arkady.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rurociggow z Tworzyw Sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Kanalizacji.

Instrukcja Projektowania, Montazu i Uktadania Rur PYC-U i PE - GAMRAT.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.07
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
CPV —45310000-3
Roboty instalacyjne elektryczne
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem specyfikacji jest zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania instalacji elektrycznych,
obejmujacy w szczegdlnosci wymagania wlasciwosci materiatow, wymagania dotyczace sposobu
wykonania i1 oceny prawidtowosci poszczegdlnych robot instalacyjnych oraz okreslenie zakresu prac,
ktore powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiaru dla robdt remontowych w
pomieszczeniach kuchennych w Szkole Podstawowej w Truskolasach.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zadania.
1.3 Zakres robot objetych SST
Niniejsza Specyfikacja obejmuje zakres robot branzy elektrycznej okreslony w przedmiarze robot dla
instalacji elektrycznych wewngtrznych.
1.4 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wszystkie roboty objete kontraktem nalezy wykona¢ wg Polskich Norm i obowigzujacych przepisow
budowlanych i przeciwpozarowych, pod fachowym nadzorem technicznym ze strony osoby posiadajace;j
odpowiednie uprawnienia budowlane.
2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wszystkie materialy zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadaé, co do jako$ci, wymaganiom
przedmiaru robdt, wymaganiom Specyfikacji istotnych warunkow zamdwienia 1 przyjetym w ofercie
rozwigzaniom technicznym. Na kazde zadanie Zamawiajacego (inspektora nadzoru) Wykonawca
obowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych materialow: certyfikat na znak bezpieczenstwa,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna. Wszystkie
materiaty 1 urzadzenia uzyte do instalacji przeciwpozarowej musza posiada¢ aktualne dopuszczenie
CNBOP.
2.2. Wymagania odnosnie materialow wyszczegélnionych w publikowanych
katalogach
Do materiatdéw wyszczegolnionych w obowigzujacych i publikowanych katalogach (KNNR,
KNR, KNRW, KSNR, KNP, ORGBUD 1 innych katalogach) nalezy stosowa¢ zasady okreslone w
zatozeniach og6lnych i szczegotowych katalogdw. W szczegdlnosci nalezy stosowaé warunki
I normy tam wskazane.
2.3. Wymagania odnosnie materialow nie wyszczegolnionych w katalogach
Materiaty, ktore nie maja odniesienia w publikowanych katalogach, a dopuszczone sg do stosowania w
budownictwie, nalezy stosowaé¢ zgodnie z obowigzujacymi kartami wyrobow 1 instrukcjami
producentéw. Normy zuzycia nalezy przyjmowac zgodnie z zaleceniami producentow 1 dystrybutorow
wyrobow.
3. SPRZET
Do wykonania robot nalezy zastosowac sprzet i maszyny wiasciwe dla danego rodzaju robot,
przy uwzglednieniu przecigtnej organizacji pracy. Naktady pracy sprzetu winny wynikaé
z katalogébw naktadow rzeczowych, z uwzglednieniem zalozen ogélnych i szczegdtowych.
4. TRANSPORT
Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny by¢ dobrane przy uwzglednieniu przecigtnej organizacji
pracy i wynika¢ z projektu organizacji budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Szczegotowy opis robot
Zakres projektu szczegdtowo okre§lono w przedmiarze robot
5.2. Ogoélne warunki wykonania robét
Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykonaé¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz zgodnie z Polskimi
Normami, pod fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajgcej odpowiednie uprawnienia
budowlane.

43



5.3. Obowiagzki Wykonawcy

5.3.1. Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie rozwigzania
robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, probki materialow, prototypy wyrobow
zarobwno ujetych jak i nie ujetych w dokumentacji projektowej wraz z wymaganymi $wiadectwami,
dopuszczeniami, atestami itp. Przed wykonaniem badz zaméwieniem elementow indywidualnych Wykonawca
musi sprawdzi¢ ich wymiary na budowie. Wykonawca ma prawo proponowac zastosowanie innych niz
wyspecyfikowane w projekcie materiaty i technologie, pod warunkiem, ze b¢da one rownorzedne pod wzgledem
jakosci, parametrow technicznych. Wszystkie ewentualne odstepstwa od dokumentacji i specyfikacji musza zostac
uzgodnione przez Inspektora nadzoru.

5.3.2. Wykonawca ma obowigzek wykona¢ roboty i uruchomic¢ urzadzenia, oraz usuna¢ wszelkie usterki i defekty
z nalezyta starannos$cig i pilno$cia, zgodnie z postanowieniami umowy. Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢
wszelkie materialy, urzadzenia, sprzgt oraz zatrudni¢ kierownictwo i sile robocza niezbgdne dla wykonania,
wykonczenia, uruchomienia i usuniecia usterek w takim zakresie, w jakim

jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane z umowy.

5.3.3. Wykonawca bierze pelna odpowiedzialno§¢ za odpowiednie wykonanie, stabilno$¢ i bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na Placu Budowy oraz za metody i technologie uzyte przy budowie.

5.3.4. Wykonawca ma obowigzek zorganizowaé we wlasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa robot i
robotnikdw, a nastgpnie zapewni¢ im warunki pracy, wynagrodzenie, zakwaterowanie, wyzywienie i dowoz.
5.3.5. Wykonawca winien wykonywa¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robdt w taki sposob, aby w
granicach wynikajacych z koniecznosci wypekienia zobowigzan umownych nie zakloca¢ bardziej niz to jest
konieczne porzadku.

5.3.6.Wykonawca jest zobowigzany do wspotpracy i koordynacji robét z innymi wykonawcami wytonionymi w
odrgbnych postgpowaniach przetargowych obejmujacych pozostate roboty budowlane, a do catkowitego
ukonczenia obiektu, umozliwiajgcego jego przekazanie do uzytkowania. Wspotpraca miedzy wykonawcami
polegac bedzie na wzajemnym udostepnianiu frontu robo6t pod dalsze prace budowlane, wraz ze skoordynowaniem
terminu ich wykonania, wynikajagcym z ogolnego harmonogramu robo6t akceptowanego przez Inwestora.
Wykonawca opracuje i przedstawi Inwestorowi projekt organizacji robot i harmonogram rzeczowy robdt do
akceptacji (szczegdtowe warunki podaje SIWZ).

5.4. Sposob prowadzenia roboét

5.4.1. Roboty budowlane winny by¢ wykonywane wg Polskich Norm oraz wynika¢ z zalozen ogdlnych i
szczegdtowych do katalogdw, stanowigcych podstawe sporzadzenia kosztorysu ofertowego.

5.4.2. Projekt organizacji i zagospodarowanie Placu Budowy Wykonawca wykonuje na

wlasny koszt.

5.4.3. Roboty rozbidrkowe w wewnatrz obiektu wykonane zostana rgcznie z zastosowaniem recznych i
mechanicznych $rodkéw transportu poziomego. Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robo6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone roboty zwigzane
z wykonaniem instalacji elektrycznych.

Instalacje elektryczne powinny spelnia¢ wymagania podstawowe dotyczace w szczegolnosci:

- Bezpieczenstwa konstrukcji

- Bezpieczenstwa pozarowego

- Bezpieczenstwa uzytkowania

- Odpowiednich warunkow higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska

i oszczednosci energii

- Ochrony przed porazeniem elektrycznym

- Wyréwnania potencjalow wszystkich dostepnych czgsci przewodzacych.

Instalacje elektryczne powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i1 zasadami wiedzy technicznej.

Instalacje elektryczne

Wykonywanie robot dotyczy:

- Przebi¢ przez stropy

- Prowadzenia tras kablowych

- Znakowania kabli

- Montowania opraw o$wietlenia oraz gniazd wtykowych,

- Prowadzenia kabli i przewodow

- Pomiarow kabli i przewodow
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- Montazu urzadzen

- Oznakowaniu urzadzen

- Sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen

- Przeprowadzenie prob dzialania instalacji

6. OBMIAR ROBOT

6.1. ITlosci robot podane w przedmiarach robot zostalty wyliczone na podstawie Projektu Wykonawczego i
uzgodnionego zakresu robdt do wykonania, w ramach niniejszego postepowania przetargowego.

6.2. Kosztorys ofertowy jest dokumentem okres$lajacym cene kosztorysowa za przedmiot zamdéwienia.

6.3. Rozliczenia robdt nastgpowaé winny w rozbiciu na wykonane i odebrane elementy robot, zgodnie z umowa.

6.4. Podstawa do sporzadzenia kosztorysu ofertowego jest przedmiar robot w uktadzie kosztorysowym,
opracowany w oparciu o katalogi naktadéw rzeczowych.

6.5. Ogodlne zasady obmiaru robot okres$lajg zatozenia ogodlne i szczegélowe do katalogow oraz jednostki
obmiarowi podane w poszczegélnych tablicach. Dla robdt nieokreslonych w katalogach, zasady obmiaru i
okreslania naktadow rzeczowych winny wynika¢ z analizy indywidualne;j.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Wykonawca ( kierownik robot) zglasza Zamawiajacemu gotowos¢ do odbioru wpisem w dzienniku budowys;
potwierdzenie tego wpisu lub brak ustosunkowania si¢ przez inspektora nadzoru w terminie dni 3 od daty
dokonania wpisu oznacza osiggnig¢cie gotowosci do odbioru w dacie wpisu do dziennika budowy.

7.2. Zamawiajacy wyznacza termin i rozpoczyna odbidr przedmiotu odbioru w ciggu 7 dni od daty zawiadomienia
go o osiagnigciu gotowosci do odbioru, zawiadamiajac o tym Wykonawce.

7.3. Jezeli w toku czynnosci odbioru zostang stwierdzone wady, to Zamawiajacemu przystuguja nastepujace
uprawnienia:

e jezeli wady nadajg si¢ do usunigcia, moze odmowic odbioru do czasu usunigcia

wad,

e jezeli wady nie nadaja si¢ do usunigcia, to:

1. jezeli nie uniemozliwiaja one uzytkowania przedmiotu odbioru zgodnie

Z przeznaczeniem, Zamawiajacy moze obnizy¢ odpowiednio wynagrodzenie,

2. jezeli wady uniemozliwiajg uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajacy moze odstgpi¢ od umowy
lub zada¢ wykonania przedmiotu odbioru po raz drugi.

7.4. Z czynnosci odbioru bedzie spisany protokot zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku odbioru, jak
tez terminy wyznaczone na usuniecie stwierdzonych przy odbiorze wad.

7.5. Wykonawca zobowigzany jest do zawiadomienia Zamawiajacego (inspektora nadzoru) o usunieciu wad oraz
do zadania wyznaczenia terminu na odbior zakwestionowanych uprzednio robot jako wadliwych.

7.6. Zamawiajacy wyznacza ostateczny pogwarancyjny odbior robot po uptywie terminu gwarancji ustalonego w
umowie oraz termin na protokolarne stwierdzenie usunig¢cia wad po uptywie okresu rekojmi.

7.7. Zamawiajacy moze podjac decyzje o przerwaniu czynnosci odbioru, jezeli w czasie tych czynnosci ujawniono
istnienie takich wad, ktére uniemozliwiaja uzytkowanie przedmiotu umowy zgodnie z przeznaczeniem - a_ do
czasu usunigcia tych wad.

7.8. Badania odbiorcze.

Wykona¢ nastepujace badania odbiorcze:

e Sprawdzi¢ poprawno$¢ umocowania urzadzen

e Sprawdzi¢ poprawnos¢ prowadzenia tras kablowych i przewodow

e Wykona¢ badanie cigglosci przewodoéw ochronnych w tym glownych

i dodatkowych polaczen wyrownawczych

e Wykona¢ pomiary rezystancji izolacji instalacji elektrycznej

e Wykona¢ pomiary samoczynnego wylaczenia zasilania

e Wykona¢ pomiary rezystancji uziemienia

e Wykonac proby dziatania poszczegdlnych urzadzen oraz instalacji

e Wykona¢ pomiary spadkow napigcia

Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzadzi¢ protokoty.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. 2002 nr 75 poz. 690 wraz z pdzniejszymi zmianami)

¢ Ustawa - Prawo budowlane (Dz.U. 2003 nr 207 poz. 2016)

e Przepisy budowy urzadzen elektrycznych

e Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych tom V —
Instalacje elektryczne

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998
roku w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania
wyrobow budowlanych (Dz.U. nr 107 poz. 679)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 31 marca 1998
roku w sprawie systemow oceny zgodnos$ci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz

sposobu znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i
powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U. nr 113 poz. 728)

e PN-EN 12464-1:2004 Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czes¢ 1:
Migjsca pracy we wnetrzach

e PN-EN 1838:2005 Zastosowanie o$wietlenia. O$§wietlenie awaryjne

¢ PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (horma
wieloarkuszowa)

e PN-1EC 61024 — Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych (norma
wieloarkuszowa)

e PN-86/E-05003 — Ochrona odgromowa obiektow budowlanych (norma
wieloarkuszowa)

¢ PN-E-60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

e PN-92/N-01256/01 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa

¢ PN-92/N-01256/02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

e PN-75-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
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